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Beschreibung 



Die Erfindung bezieht sich auf einen Schalter gemaB 
dcm Oberbcgriff des Anspruchs I. 

Schaltcr von Spannungszufuhrungen dicser Art sind 
beispielsweise fur Geschwindigkeitsrcgcleinrichtiingcn 
in Kxaftfahrzeugen gebrauchlich. Bei sokhen Ge- 
schwindigkeitsregeleinrichtungen stcuert ein Stellmo- 
tor aufgrund von Stellbefehlen die Stellung der Drossel- 
klappe im Luftansaugstutzen des Kraftfahrzeugs. Die 
beidn Endstellungen einer sokhen DrosselkJappe sind 
durch AnschlSge festgelegt Es ist einerseits erforder- 
lich, daB die DrosselkJappe moglichst genau in ihre End- 
stellungen gelangt. andererseits muB der Stellmotor je- 
doch in der Endstellung exakt abschalten, weil es sonst 
zu einer Beschadigung der Obertragungsglieder kosn- 
men wurde. 

Auch bei zahlreichen anderen Anwendungsf&lfen ist 
das exakte Erreichen von Endstellungen wichtig. Wegen 



4 zu einer Leiterbahn 5 bzw. 6. Beide Leiterbahnen 5 
und 6 sind in L&ngsrichtung verschieblich ausg-bildet. 
Parallel zu den beiden verschieblichen Leiterbahnen 5 
und 6 ist ieweils eine ortsfeste Leiterbahn 7 bzw. 8 ange- 
5 ordnet fiber diese beiden ortsfesten Leiterbahnen 7 
und 8 wird ein Stellmotor 9 mit Spannung versorgt 

Ein Schleifer 10 ist verschieblich auf den Leiterbah- 
nen 5 bis 8 angeordneL Dieser Schleifer 10 besitzt vier 
Schleifkontakte 11 bis 14, von denen der Schleifkontakt 
io 11 auf der ersten Leiterbahn 5, der Schleifkontakt 12 auf 
der zweiten Leiterbahn 7, der Schleifkontakt 13 auf der 
vierten Leiterbahn 8 und der Schleifkontakt 14 auf der 
vierten Leiterbahn 6 schleifea Die beiden Schleifkon- 
takte 11 und 12 bzw. 13 und 14 sind jeweils elektrisch 
15 miteinander verbunden. 

Am linken Ende der in der Zeichnung gesehenen obe- 
ren, verschieblichen errten Leiterbahn 5 ist im geringen 
Abstand von dieser ein Mitnehmer 15 vorgesehen, ge- 
gen den der Schleifer 10 zu gelangen verrnagi wenn der 



der Toleranzen bei den Stellgliedem, den Obertra- 20 Schleifkontakt 11 die erste Leiterbahn 5 verlassen hat 

gungsgliedern und der Regelelektronik ist es erf order- und auf einen elektrisch nicht mit der ersten Leiterbahn 

lich, eine Justiereinrichtung vorzusehen, an der man 5 verbundenen Sicherheitskontakt 16 gelangt ist, wobei 

nach dem Zusammenbau aller Komponenten einen kein Abgriff von der ersten Leiterbahn 5 erfolgen kanrt 

Funktionsabgleich vornehmen kann. Solche Justagear- An der beweglichen vierten Leiterbahn 6 ist am rech- 

beiten sind zwangslaufig zeitaufwendig und kdnnen erst 25 ten Ende ein entsprechender weiterer Mitnehmer 17 



am SchtuB des Montagevorgangs vorgenommen wer- 
den, was unerwunscht ist 

Bei manchen Stellgliedem legt man die Endlagen 
auch durch Endschalter fest Diese mussen jedoch sehr 
genau position iert werden, so daB ebenfalls Justagear- 
beit notwendig ist Hinzu kommt der Aufwand fur die 
Verdrahtung der Endschalter. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen 
Schalter in einer Spannungszufuhrung nach dem Ober- 



vorgesehen, gegen den der Schleifer 10 in seiner ande- 
ren Endstellung zu gelangen vermag, wenn sich der 
Schleifkontakt 14 auf einem weiteren Sicherheitskon- 
takt 18 befindet Dabei erfolgt ebenfalls kein Abgriff 
30 von der vierten Leiterbahn 6. 

Wichtig ist noch, daB die beiden ortsfesten Leiterbah- 
nen 7 und 8 jeweils mitteis einer Oberbruckungsleitung 
19, 20 mit den Polen 1 bzw. 2 verbunden sind. In diesen 
Oberbruckungsleitungen 19 und 20 ist jeweils eine Di- 



begriff derart zu ges taken, daB der Schaltpunkt in zu- 35 ode 21 bzw. 22 angeordnet, wobei beide Dioden 21 und 

mindest einer Endlage des Stellglieds mit moglichst ge- 22 in Richtung des Stellmotors 9 sperren. 

ringem justageaufwand exakt einstellbar ist Vor der Justage eines Stellgliedes werden die beiden 

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 gekenn- verschieblichen Leiterbahnen 5 und 6 bei einer mittle- 

zeichneten Merkmale gelds t ren Stellung des Schleifers 10 in eine solche Position 

Bei einem solchen Schalter in einer Spannungszufuh- 40 geschoben, in der die beiden Mitnehmer 15 und 17 sich 

rung kommt es zu einer Selbstjustage des Stellmotors, reJativ nahe am Schleifer 10 befinden. Dann bewegt man 

wenn man von Hand das Stellglied bis gegen den An- von Hand das nicht dargestellte Stellglied bis in eine 

schlag bewegt, weil die Spannungszufuhrung dabei ent- seiner Endstellungen. Der Schleifer 10, welcher mit dem 

sprechend-der Verschiebung des Schleifers mit verscho- Stellglied gekoppelt ist, verschiebt sich dabei ebenfalls, 

ben wird Dadurch wird die Endstellung auf sehr einfa- 45 beispielsweise in der Zeichnung gesehen nach links. Da- 

che Weise festgelegt und es kommt bei Erreichen der durch wird nach Beruhren des Mitnehmers 15 durch den 

Endstellung zuverlassig zu einem Ausschalten des Stell- Schleifer 10 die erste Leiterbahn 5 nach links verscho- 

motors. ben. AnschlieBend verschiebt man das Stellglied in seine 

Fur zahtreiche Anwendungsfalle ist es vorteilhaft, andere Endstellung, wodurch die vierte Leiterbahn 6 

wenn beide Leiterbahnen verschieblich ausgebildet sind 50 entsprechend in der Zeichnung gesehen nach rechts ver- 



und einen Mitnehmer haben. Eine solche Selbstjustage 
zwcier Endlagen ist beispielsweise bei Stellgliedem fur 
Geschwindigkeitsregelanlagen in Kraftfahrzeugen sinn- 
volL 

Nach Erreichen der einen Endlage kann der Stellmo- 55 
tor auf einfache Weise in umgekehrter Drehrichtung 
anlaufen, wenn beide Spannungspfade Ober die Schleif- 
kontakte jeweils eine Uberbrackungsleitung mit einer 
Diode aufweisen, wobei beide Dioden in gleicher Rich- 
*ung spcrrcn. 50 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung 
sind in den Unteranspruchen beschrieben. 

Die Erfindung laBt zahlreiche Ausfuhrungsfojsmen zu. 
Zur Verdeutlichung des Grundprinzips isi eine davon 
stark schematisch in der Zeichnung dargestellt und wird 65 
nachfolgend beschrieben. Diese zeigt einen Stellmotor 
mit der crfindungsgc mafic n Spannungszufuhrung. 

Von zwei Polen 1, 2 fOhrt jeweils eine Leitung 3 bzw. 



schoben wird Auf diese Weise ist sichergestellt, daB in 
den beiden Endstellungen die Schleifkontakte 11 und 14 
die beiden Leiterbahnen 5 und 6 verlassen haben und 
der Stellmotor 9 dadurch abgeschaltet wird 

Die Spannungsversorgung des Stellmotors 9 ge- 
schieht folgendermafien. Legt man beispielsweise an 
den ersten Pol 1 positive Spannung an, dann flieOt 
Strom Ober die Leitung 3, die erste Leiterbahn 5, die 
Schleifkontakte 11 und 12 und die zweite Leiterbahn 7 
zum Stellmotor 9. Yen der: fliefit der Strom zur dritten 
Leiterbahn 8 und anschlieBend sowohl Ober die Ober- 
brQckungsleitung 20 als auch uber die Schleifkontakte 
13 und 14, die vierte Leiterbahn 6 und die Leitung 4 zum 
zweiten Pol 2. Der Stellmotor 9 dreht sich daher in 
einem Drehsinn und verschiebt das nicht dargestellte 
Stellglied und da mit gleichzeitig den Schleifer 10, bei- 
spielsweise in der Zeichnung gesehen nach links. Sobald 
der Bereich des Sicherheitskontakts 16 erreicht ist wird 
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Stromzufuhr unterbrochen, so dafl der Stellmotor 9 
rtcht 

olt man anschHeBend die P le 1 und 2 un\ so verraag 
Stellmotor 9 in umgekehrtem Drehsinn zu lauf en, so 
der Schleifer 10 sicb In der Zcichnung gesehen nach 5 
its bewegen kann, bis er rait seinem Schleifkontakt 
n den Bereich des weiteren Sicherheitskontakts 18 
Jigt und wieder stillsteht Der Stellmotor 9 kann a us 
EndstelJungen des Schleden 10 nurdurch Drehrich- 
psumkeh** bewegt werden. 1 0 

Paten tanspriiche 

1. Schalter in einer Spannungszufuhrung zu einem 
durch Umpolung drehrichtungsumkehrbaren Stell- 15 
motor mit einem von dem Stellmotor bis gegen 
einen Anschlag bewegbaren Stellglied, mit einem 
mit dem Stellglied gekoppelten Schleifer, der zwei 
leitend mheinander verbundene Schleifkontakte 
aufweist und mit jeweils einem der Schleifkontakte 20 
auf jeweils einer von zwei nebeneinander angeord- 
heten Leiterbahnen gleitend bis in eine Grenzlage 
der einen Leiterbahn geradlinig bewegbar ist» wo- 
bei die erste Leiterbahn mit einem ersten Pol einer 
Spannungsquelle verbunden ist und die zweite Lei- 25 
terbahn mit dem ersten Pol verbindbar sowie Qber 
den Stellmotor mit dem zweiten Pol der Span- 
nungsquelle verbunden ist, und wobei der eine 
Schleifkontakt in seiner Grenzlage sich auBerhalb 
der ersten Leiterbahn befindet, dadurch geken.i- 30 
zeichnet, daD die erste Leiterbahn (5) in ihrer 
Langsrichtung verschiebbar ist und einen Mitneh- 
mer (15) aufweist, an dem der Schleifer (10) in Anla- 
ge ist, wenn der der ersten Leiterbahn (5) zugeord- 
nete Schleifkontakt (11) sich in seiner Grenzlage 35 
auBerhalb der ersten Leiterbahn (5) befindet, wobei 
durch Bewegen des SteNgltedes der Schleifer (10) 
bis zur Anlage an dem Mitnehmer (15) und an- 
schlieBend unter Mitnahme der ersten Leiterbahn 
(5) so weit bewegbar ist, daB das Stellglied in Anla- 40 
ge an seinem Anschlag ist. 

2. Schalter nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die zweite Leiterbahn (7) Qber eine eine 
Diode (21) aufweisende Oberbruckungsleitung (19) 
mit dem ersten Po! (1) der Spannungsquelle ver- 45 
bunden ist, die in Richtung vom ersten Pol (1) zur 
zweiten Leiterbahn (7) sperrt 

3. Schalter nach einem der vorhergehenden An- 
sprflche, dadurch gekennzeichnet, daB neben der 
ersten und der zweiten Leiterbahn (5 und 7) eine 50 
dritte und vierte Leiterbahn (8 und 6) angeordnet 
sind und der Schleifer (10) zwei weitere leitend mit- 
einander verbundene Schleifkontakte (13 und 14) 
aufweist, die jeweils auf einer der dritten und vier- 
ten Leiterbahn (8 und 6) gleitend bewegbar sind, 55 
wobei die vierte Leiterbahn (6) mit dem zweiten 
Pol (2) der Spannungsquelle verbunden ist und die 
dritte Leiterbahn (8) mit dem zweiten Pol (2) der 
Spannungsquelle verbindbar sowie mit dem Stell- 
meter (9) verbunden ist und webe: der Schieifkcn- go 
takt (14) der vierten Leiterbahn (6) in seiner Grenz- 
lage, die der Grenzlage der ersten Leiterbahn (5) 
entgegengesetzt ist, sich auBerhalb der vierten L«- 
terbahn (6) befindet, daB die vierte Leiterbahn (6) in 
ihrer Langsrichtung verschiebbar ist und einen wei- 65 
teren Mitnehmer (17) aufweist, an dem der Schlei- 
fer (10) in Anlage ist, wenn der der vierten Leiter- 
bahn (6) zugeordnete Schleifkontakt (14) sich in 



seiner Grenzlage auBerhalb der vierten Leiterbahn 
(6) befindet, wobei durch Bewegen des Stellglieds 
der Schleifer (10) bis zur Adage an dem weiteren 
Mitnehmer (17) und anschfiebend unter Mhnahmc 
der vierten Leiterbahn (6) so weit bewegbar ist, bis 
das Stellglied in Anlage an einem dem ersten An- 
schlag entgegengesetzten zweiten Anschlag ist 
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Abstract (Basic) : EP 158995 A 

The voltage feed employs a slider (10) displaced along two 
longitudinal conductor paths (5,6) . Each of these is coupled to a 
respective supply terminal (1,2) at one end. At least one of the 
conductor paths (5,6) can be displaced longitudinally and has a 
transfer coupling (15,17) cooperating with the slider (10) at the 
opposite end allowing it to travel past the end point for cutting off 
the supply to the motor (9) . 

Pref. two fixed conductor paths (7,8) coupled to the setting motor 
(9) are inserted between the sliding conductor paths (5,6) . 

USE - Velocity regulation in electrically propelled vehicle. 

1/1 

Abstract (Equivalent) : DE 3414211 C 

The servomotor (9) used to control the position of the throttle in 

a road vehicle engine fuelling system is controlled by a switching 
circuit that has potentiometer with a pair of fixed position tracks 
(7,8) and a pair of movable tracks (5,6). Both sets of tracks connect 
with a power supply (1,2) . A sliding pick off unit (10) can be moved 
along the tracks and this has coupled contacts (11,12 and 13,14). At 
the end of each of the movable contact tracks are corners (15,17) that 
have safety contacts (16,18) that allow switch off of the motor when 
limiting each positions are reached, ADVANTAGE - Allows exact setting 
of each switching positions. (4pp)e 
Abstract (Equivalent) : EP 158995 B 

Voltage feeder for a positioning motor (9) moving a regulating 



element to against at least one stop, which feeder has a slider (10) 
with two sliding contacts (11,14) each of which slides on a contact 
track (5,6) connected to a voltage source, and by means of which feeder 
the supplying of voltage to the positioning motor (9) is effected, and 
wherein, for switching off the positioning motor (9) , the slider (10) 
is adapted to be displaced with at least one sliding contact (11,14) 
beyond at least one end of the contact tracks (5,6), characterised in 
that at least one contact track (5,6) is made displaceable in the 
longitudinal direction, and that at a small spacing from the contact 
track (5,6) there is provided an entrainment element (15,17) whereby 
the contact track (5,6) is entrained by the slider (10) as soon as the 
sliding contact (11,14) is situated outside the contact track (5,6). 
(5pp) 

Abstract (Equivalent) : US 4617505 A 

The voltage supply has a wiper (10) with two contacts which slides 
on two conductive paths (5,6) that are connected to a voltage source, 
and via which the servomotor is supplied with voltage. At least one 
wiper contact is displaceable in a longitudinal direction. The 
conductive paths have, at their opposite ends, a driver (15,17) against 
which the wiper comes in its end positions upon further displacement, 
in order to be able to carry the corresponding conductive path along 
with it. Directly before the driver is reached, no voltage is tapped 
off from the corresponding conductive path so that the servomotor (9) 
is halted. 

The wiper contacts are coupled to two voltage paths each comprising 
a bridging wire and diode, with the latter blocking in the same 
direction. This arrangement enables the servomotor to start rotating 
again, in the opposite direction, after the end position is reached. 

USE/ADVANTAGE - For speed -governing devices in automotive vehicles. 
One end position may be precisely reached with least possible 
ad j us tmen t . ( 4 pp ) e 
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